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使 用 须 知 

本手册仅作为HCM系列人机界面的使用说明，不保证与其他型号或其他厂商产品具有通用性操

作规则，如有不明可向我公司咨询后使用。在使用HCM系列人机界面之前请完整阅读并正确理解本手

册。 

I. 本产品适用于型号对应的岛电仪表。 

II. 本产品为带电类工业产品，所以要求使用者具有相应的电气类资格和能力。

III. 未经授权拆卸本产品后盖，视为您自动放弃产品保修服务。

IV. 擅自拆卸产品或违规的操作、测试等，将有可能导致产品的损坏甚至危害到人身的安全。

V.我公司有权对此系列产品、说明手册等进行改动或更新而不另行通知客户。 

除本手册以外，通常适用的法定规则或其他有约束力的规程应同样被遵守或执行。 

岛电公众号 
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第一章 概述 

 

1.1 产品介绍 

本产品专为配套岛电SRS10A系列仪表以及岛电可编程仪表模块而开发的一款人机界面产品，

目的在于简化操作，操作更加方便。 

本产品具有以下特点： 

 多台岛电系列仪表使用时的最佳搭配； 

 全中文菜单，图形化界面，触控操作，更加直观； 

 增加了温度趋势以曲线表现的形式； 

 增加了对温度的记录、查询功能； 

 增加了对同系列多台仪表的支持，最大可连接32块。 

1.2 技术特征 

产品型号：HCM 

产品规格：7寸、10寸、12寸、15寸 

开孔尺寸：7寸(192mm×138mm)、10寸(261mm×180) 

屏幕类型：电阻式触摸屏 

其他功能：内置时钟， 

电源供应：24V±20%vdc 

工作环境温度：0~45℃ 

工作环境湿度：5%~90%@（无凝结） 
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7寸开孔尺寸：192mm×138mm 

◆ 底部接口: （替换掉图） 

 

 

 

 

 

 

◆ 管脚排列：9PIN,Male 

 

 

电源 

COM1(RS232)

COM2(RS485) 

Mini USB

(USB2.0) 

1 5 

6 9 

PIN# 1 2 3 4 5 6 7 8 9 

COM1     TxD RTS CTS RxD 

GND  COM2[RS485]4W Rx- Rx+ Tx- Tx+     

COM2[RS485]2W Data- Data+       COM1/COM2 
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第二章 基础设置 

 

本人机界面可通过RS485接口的数据通讯标准与同样具有RS485接口的设备/仪表进行连接，通

讯方式使用MODBUS-RTU协议。 

仪表的数据体现在人机界面上，当对应仪表具有某项参数功能并正常通讯时，人机界面对应的

数据就会显示出来，反之当某项数据不能显示时，则可能仪表不具有此项功能或通讯异常。 

2.1 SRS10A仪表通讯参数的设定 

在使用SRS10A系列仪表与本人机界面连接之前，首先要确定仪表加装了RS485通讯选件，然后

如下图对仪表的几个通讯参数进行设定： 

 

 

 

 

 

 

通讯地址address：设置范围1~31。多块仪表时，仪表的地址不得与同一网络中的仪表地址相

重复，并且推荐依照由小到大的顺序连续设置。 

数据格式data：可供设置选项（8E1，8E2，8N1，8N2）。 

通讯速率bps：可供设置选项（1200bps，2400bps，4800bps，9600bps，19200bps，

38400bps）。数字越小，通讯延迟越大，画面同步也就越慢。 

校验类型check：必须设置为CR16。 

仪表与人机界面的通讯参数设定必须保持一致，才能保证正常通讯。 

*更多仪表设置请查阅岛电SRS10A仪表产品说明书及编程手册。 

通讯地址 数据格式 

通讯速率 校验类型 
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2.2 MRM57仪表通讯参数的设定 

1.通讯模块拨码开关的设置 

MCM57通讯模块的作用是为仪表模块提供通讯和电源支持，在第一次使用前需要事先对拨码

开关进行设置，必须在上电之前设置好拨码开关，所设置的通讯条件才能有效。 
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2.3 人机界面介绍（MRM57） 

人机界面在上电启动后，首先进入<欢迎界面>，单击屏幕后显示岛电公司微信二维码 

再次单击屏幕后进入主界面（如下图）。 

 

 

 

 

 

 

2.4 进入<单控>页面 

页面点击【菜单】→【单控】，进入<单控>页面（如下图）。 

 

 

 

 

 

 

人机界面出厂默认的设置为： 

波特率：9600bps；数据位：8bit；校验位：None；停止位：1bit 
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◆ NO.(更改仪表地址序号) 

<单控>页面显示的是当前地址仪表的信息，可通过更改仪表地址序号来切换其他仪表。 

◆ 运行停止 

单击<停止>按键后，<停止>变为<运行>按键并闪烁此时程序运行开始。 

单击<运行>按键后，<运行>变为<停止>按键并停止闪烁此时程序运行结束。 

◆ 自整定 

单击<自整定>按键后，自整定运行并且闪烁，再次单击时停止闪烁运行停止。 

AT运行时， 极限环法计算最佳的PID常数，使用计算后的值进行调整控制。 

AT运行时，极限环法会在SV值附近产生共振现象。 

AT运行中，AT，HLD，ADV以外无法变更。 

◆ 手动 

单击<手动>按键后，运行并且闪烁，再次单击时停止闪烁运行停止。 

① 系统模式1以外，输出控制输出1和输出2其中一方变更为手动时， 

另一方也 变为手动。此外一方变更为自动时，另一方也变更为自动。 

② 输出SSR驱动电压，或者集电极开路比例带（P）设定为OFF时， 

输出值为0.0 %或100.0% 

③ 输出为电压或电流设定比例带（P）为OFF时，输出值为设定的输出限幅的下限值或上限

值。 

「注 1」 自动调整（AT）执行时，无法变更为手动输出，AT解除后可以进行变更。 

「注 2」 选择MAN时，外部控制输入(DI)无法进行手动输出切换。 
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◆ 定值 

在<单控>页面点击【定值】按键将它变为【程序】，程序运行时灯亮，仪表运行后将按照设定

的曲线运行。再次点击【程序】按键将它变为定值，则仪表启动时将以定值方式运行。 

◆ HLD（保持） 

单击<保持>按键后，运行并且闪烁，再次单击后停止闪烁运行停止。 

保持运行时可以暂时停止程序运行，仅停止程序运行时间，不会停止控制动作。 

◆ 跳步 

程序控制运行中，DI输入设定为ON后会结束当前步，强制进入下一步。 

通过设定为ON，可以结束当前运行中的步，进入下一步。 

搭载DI时，DI功能可以设定为ADV功能。 

通过短路DI可以将ADV功能设定为ON。一次短路运行一次控制。 

HLD运行中无法ADV，HLD短路时，无视ADV功能。 

① ADV输入后执行一下步。 

② ADV执行后大约2秒ADV输入无效。 

③ 步切换后，大约1秒钟ADV输入无效。 
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2.5 进入<群组>页面 

页面点击【菜单】→【群组】，进入<群组>页面（如下图）。 

 

 

 

 

 

 

◆ 一键定值 

单击<一键定值>后将NO.1的参数快速复制给其他仪表。 

◆ 一键启动\停止 

单击<一键启动\停止>将运行\停止连接的所有仪表。 
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2.6 进入<基本参数>页面 

页面点击【菜单】→【参数】，即进入仪表<基本参数>页面（如下图）。 

 

 

 

 

 

 

 

2.7 仪表基本参数设置 

◆ 测量类型 

i.测量类型在设备停止时才可以设置。当需要更改仪表的测量类型时，在<参数>页面点击测量

类型 的显示窗口。 

ii. 在弹出的下拉菜单中，单击选择要设定的量程代码选项即设定完成。 

*在重新选择测量类型后，上限、下限会重新设置为该类型对应的默认值。 
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◆ 量程上下限 

量程上限仪表初始值：100.0(单位)，设置范围：(Sc_L设定值)＋10～(Sc_L设定值)＋10,000(单

位)。量程下限仪表初始值：0.0(单位)，设置范围：-1999～9989(单位)。 

量 程 代 码 表 

输入类型 代码 量程(°C) 量程(°F) 

通

用

输

入 

热 

电 

偶 

B 01 0 ~ 1800 °C 0 ~ 3300 °F 

R 02 0 ~ 1700 °C 0 ~ 3100 °F 

S 03 0 ~ 1700 °C 0 ~ 3100 °F 

K 

04 -200.0 ~ 400.0 °C -300 ~ 750 °F 

05 0.0 ~ 800.0 °C 0 ~ 1500 °F 

06 0 ~ 1200 °C 0 ~ 2200 °F 

E 07 0 ~ 700 °C 0 ~ 1300 °F 

J 08 0 ~ 600 °C 0 ~ 1100 °F 

T 09 -200.0 ~ 200.0 °C -300 ~ 400 °F 

N 10 0 ~ 1300 °C 0 ~ 2300 °F 

PLⅡ 11 0 ~ 1300 °C 0 ~ 2300 °F 

WRe5-26 12 0 ~ 2300 °C 0 ~ 4200 °F 

U 13 -200.0 ~ 200.0 °C -300 ~ 400 °F 

L 14 0 ~ 600 °C 0 ~ 1100 °F 

K 15 10.0 ~ 350.0 K 10.0 ~ 350.0 K 

AuFe-Cr 16 0.0 ~ 350.0 K 0.0 ~ 350.0 K 

K 17 10 ~ 350 K 10 ~ 350 K 

AuFe-Cr 18 0 ~ 350 K 0 ~ 350 K 

R.T.D. 

Pt100 

30 -100.0 ~ 350. 0°C -150.0 ~ 650. 0 °F 

31 -200 ~ 600 °C -300 ~ 1100 °F 

32 -100.0 ~ 100.0 °C -150.0 ~ 200.0 °F 

33 - 50.0 ~ 50.0 °C - 50.0 ~ 120.0 °F 

34 0.0 ~ 200.0 °C 0.0 ~ 400.0 °F 

JPt100 

35 -200 ~ 500 °C -300 ~ 1000 °F 

36 -100.0 ~ 100.0 °C -150.0 ~ 200.0 °F 

37 - 50.0 ~ 50.0 °C - 50.0 ~ 120.0 °F 

38 0.0 ~ 200.0 °C 0.0 ~ 400.0 °F 

39 -100.0 ~ 350.0°C -150.0 ~ 650.0 °F 

Pt100 

40 -200.0 ~ 550.0 °C -300 ~ 1000 °F 

41 0.0 ~ 350.0 °C 0.0 ~ 650.0 °F 

42 0.0 ~ 550.0 °C 0 ~ 1000 °F 

JPt100 

45 -200.0 ~ 500.0 °C -300 ~ 1000 °F 

46 0.0 ~ 350.0 °C 0.0 ~ 650.0 °F 

47 0.0 ~ 500.0 °C 0 ~ 1000 °F 

*1 

*2 

*2 

*2 

*6 

*7 

*6 

*7 

*3 

*4 

*5 

*5 

* 

开
氏
温
度 
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热电偶： B, R, S, K,E, J, T, N: JIS/IEC     R.T.D. Pt100 : JIS/IEC JPt100 

*1. 热电偶 B: 用于400℃(752°F)以下时精度不能保证。 

*2. 热电偶 K, T, U: 读数低于-100℃时的精度为满量程的±0.7%。 

*3. 热电偶 PLII: Platinel (热电偶用铂合金) 

*4. 热电偶 WRe5-26: Hoskins产品    *5. 热电偶 U, L: DIN 43710 

*6. 热电偶 K (开尔文) 精度温度范围 

10.0 – 30.0 K ± (2.0% 满量程 + [CJ error × 20] K + 1K ) 

30.0 – 70.0 K ± (1.0% 满量程 + [CJ error × 7] K + 1K) 

70.0 – 170.0 K ± (0.7% 满量程 + [CJ error × 3] K + 1K) 

170.0 – 270.0 K ± (0.5% 满量程 + [CJ error × 1.5] K + 1K) 

270.0 – 350.0 K ± (0.3% 满量程 + [CJ error × 1] K + 1K) 

*7. 热电偶 Metal-chromel (AuFe-Cr) (Kelvin) 精度温度范围 

0.0 – 30.0 K ± (0.7% 满量程 + [CJ error × 3] K + 1K) 

30.0 – 70.0 K ± (0.5% 满量程 + [CJ error × 1.5] K + 1K) 

70.0 – 170.0 K ± (0.3% 满量程 + [CJ error × 1.2] K + 1K) 

170.0 – 280.0 K ± (0.3% 满量程 + [CJ error × 1] K + 1K) 

280.0 – 350.0 K ± (0.5% 满量程 + [CJ error × 1] K + 1K) 

通
用
输
入 

mV 

-10 ~ 10mV 71 
       仪表初始值: 0.0 ~ 100.0 
       输入量程范围: -2000 ~ 10000 
       间隔: 10 ~ 10,000 计数 
       小数点位置: 无, 小数点后1/2/3 位数字下限 
                          值小于上限值。 

 
 注：下限值和上限值之间的差未满+10Unit 或者超过
+10000Unit时 上限值将强制变更为+10Unit或者
+10000Unit。 上限值未满下限值的+10Unit或者超过
+10000Unit时无法设定。 

0 ~ 10mV 72 

0 ~ 20mV 73 

0 ~ 50mV 74 

10 ~ 50mV 75 

0 ~ 100mV 76 

电
压 

V 

-1 ~ 1V 81 

0 ~ 1V 82 

0 ~ 2V 83 

0 ~ 5V 84 

1 ~ 5V 85 

0 ~10V 86 
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◆ 温度单位 

仪表初始值：℃，设置范围：℃，℉，K 

注意：其中K仅在量程代码设置为15～18(开尔文)时有效。 

设置条件：只有在停止状态才可以设置。 

◆ 时间单位 

设置程序功能的时间单位。初始值：Hm(时/分)设置范围：Hm，mS(分/秒) 

Hm上限值：99小时59分钟，mS上限值：99分钟59秒* 当程序运行时不能修改此设置。 

◆ 小数点 

仪表初始值：1（1位小数点），设置范围：0~3 

设置条件：只有在停止状态才可以设置。 

◆ PV修正系数 

用于修正传感器的线性偏差。应用修正后，PV值=传感器数值×（1+修正值） 

仪表初始值：0.00(％)，设置范围：-5.00～5.00(％) 

◆ PV偏移量 

用于修正传感器的固定值偏差。应用修正后，PV值=传感器数值+修正值 

仪表初始值：0(单位)，设置范围：-1999～2000(单位) 

◆ PV滤波时间 

用于减小或消除输入波动或额外扰动对控制造成的影响。设定值为0时滤波功能无效。 

仪表初始值：0(秒)，设置范围：0～9999(秒) 

2.8 定值设置 

◆ SV下限 

仪表初始值：量程下限值，设置范围：量程下限值～量程上限值-1(计数) 

◆ SV上限 

仪表初始值：量程上限值，设置范围：量程上限值～量程下限值＋1(计数) 
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2.9 曲线设置 

◆ 曲线数量 

设置仪表要使用的曲线的数量。 

仪表初始值：4（条），设置范围：1、2、4（条） 

一块具有可编程功能的仪表模块MRM57系列仪表可以使用的总的曲线步数是32步，当设置多

条曲线时，会将总曲线步数平均分配给各条曲线。 

* 当程序运行时不能修改此设置。 

如果此项设置被修改，所有与曲线相关的参数将被初始化。 

◆ 执行曲线 

设置将被用于执行的曲线号。  

仪表初始值: 1，设置范围: 1 ~ 曲线的数量(最大4) 

* 当程序运行时不能修改此设置。 

2.10 输出及DI设置 

◆ 输出1特性 

仪表初始值：RA，设置范围：RA，DA 

RA：反作用(加热)，DA：正作用(冷却) 

◆ 输出1比例周期 

初始值：（接点式）30秒、（SSR驱动电压式）3秒，设置范围：1～120(秒) 

*当输出为电压或电流时本屏幕不显示。 

◆ 输出1软启动 

软启动是通电时调节输出在设定的时间内逐步增加的功能。其主要功能是预防加热器电流过

大。初始值：0秒、设置范围：0～120(秒) 
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◆ DI1类型 

仪表初始值：NON，设置范围：见下表（DI控制类型表） 

*如果没有选择DI(外部控制输入3点)，本项目不可设置。 

◆ DI2类型 

仪表初始值：NON，设置范围：见DI控制类型表 

*如果没有选择DI(外部控制输入3点)，本项目不可设置。 

◆ DI3类型 

仪表初始值：NON，设置范围：见DI控制类型表 

DI控制类型表 

代码 控制类型 可使用的ID号 检测 

NON 无 - - 

EXE1/RUN1 
EXE/STBY (定值控制) 

RUN/RST (程序控制) 
1，2，3，4 电平 

EXE2/RUN2 
EXE/STBY (定值控制) 

RUN/RST (程序控制) 
1，2，3，4 边缘 

MAN 手动输出 1，2，3，4 电平 

AT 自整定执行 1，2，3，4 边缘 

ESV2 外部选择2位 1，2 电平 

ACT1 输出1特性RA/DA 1，2，3，4 电平 

ACT2 输出2特性RA/DA 1，2，3，4 电平 

PROG 程序 1，2，3，4 电平 

HLD 保持信号 1，2，3，4 电平 

ADV 跳步 1，2，3，4 边缘 

PTN2 2位开始选择曲线 1，2 电平 

PTN3 3位开始选择曲线 1 电平 

L_RS 全部非锁定 1，2，3，4 边缘 
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第三章 曲线设置 

3.1 程序功能的开启和关闭 

在<单控>页面点击【定值】按键将它变为【程序】，程序运行时灯亮，仪表运行后将按照设定

的曲线运行。再次点击【程序】按键将它变为定值，则仪表启动时将以定值方式运行。 

3.2 进入<曲线设置>页面 

页面点击【设置】→【曲线】，即进入<曲线设置>页面（如下图） 
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◆ 启动方式 

如果程序起始步在斜坡区时，SV值与PV值是分开的。这时，以SV作为启动方式浪费很多时

间，而以PV值作为启动方式则可以避免。 

仪表初始值: SV，设置范围: SV, PV。 

◆ 起始SV值 

设置曲线运行开始时的数值。 

仪表初始值: 0.0，设置范围: SV 限幅内。 

如果起始SV值超出了SV限幅，则起始sv值将默认为SV限幅的极限值。 

◆ 结束步 

设置该曲线的步数。 

仪表初始值: 8，设置范围: 1 ~该曲线的最大步数。 

如果修改后的结束步数值小于正在执行的当前步号，则当前步执行结束后，程序会结束或返回

曲线的第一步。 

◆ 确保平台 

确保平台功能开启后，如果PV从斜坡步到平台步时不在规定的确保平台区，则程序不会转入下

一步。 

仪表初始值: 0，设置范围: 0~999。（设置范围的小数点与仪表小数点位数设置相同。） 

*当设置为0时，确保平台功能关闭。 
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◆ 循环次数 

设置曲线循环执行的次数。 

仪表初始值: 1，设置范围: 1 – 9999。 

在程序运行时，如果设置的循环次数小于已执行次数，则在执行完本次最后一步后程序将退

出。 

◆ EV1（曲线） EV2（曲线） 

程序控制时的上下限报警点，对象的事件代码报警时显示，设定程序控制时的事件控制点。 

设定范围 ：参考事件设定值 

初始值   EV1：2000      EV2：-2000 
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第四章 历史记录查询 

 

本人机界面具有历史记录的保存与查询功能。可以选择储存周期，根据数据量的多少一般可查

询30天以内的历史记录。 

4.1 进入<历史记录>页面 

页面点击【菜单】→【记录】，即进入<历史记录>页面（如下图） 

 

 

 

 

 

 

 

 

4.2 按日期查询历史记录 

单击页面中设置，可以根据需要设置时间范围。 

i. 所有存盘数据。 

ii.最近若干分钟。 

iii.固定时间。 

iv.日期的年、月、日输入框内输入要查询的日期 

◆ 多台仪表的历史记录查看 

<历史记录>页面可以显示多台仪表的信息，可通过点击屏幕下侧边缘和右边缘滑动查看。 
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◆ 导出到U盘 

点击导出到U盘按键，可以将触摸屏中储存的历史数据导出到U盘中。 

USB接口位于触摸屏背面。 

◆ 删除记录 

单击后删除记录后可以删除所选中的记录。 
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第五章 PID设置 

 

可编程仪表模块MRM57系列仪表，每个输出可设置3组PID参数。 

在定值控制时，SV1、SV2、SV3分别与PID1、PID2、PID3相对应。而在程序控制时，可为曲

线的每一步分别设置PID号。 

5.1 进入<PID设置>页面 

页面点击【菜单】→【PID】，即进入<PID设置>页面（如上图）。 

高亮显示的为序号项3组PID，根据你的需要设定每组参数。 

5.2 输出1的PID设置 

◆ 比例带 P 

用于调节输出值随测量范围变化的百分比。设置启用后，调节后的输出值会根据PV值与SV值的

比例变化而变化。比例带小的调整会因比例作用而放大，如果比例带很小，那它的控制作用接近于 

ON-OFF的动作。 

仪表初始值：3.0(％)，设置范围：0，0.1～999.9(％)。 

*如果执行自整定（AT），基本上不需要修改此项设置。如果设置为0，即ON-OFF动作。 
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◆ 积分时间 I 

积分时间用于纠正比例带产生的偏差(恒定偏差)。积分时间越长，纠正作用越弱；积分时间越

短，纠正作用越强，但由于积分波动，控制因此可能产生波动。 

仪表初始值：120(秒)，设置范围：0，1～6000(秒)。 

*如果执行自整定（AT），基本上不需要修改此项设置。 

◆ 微分时间 D 

微分时间通过估算输出变化与抑制积分超调增加稳定性。微分时间越长，微分作用越强，但控

制结果可能波动。 

仪表初始值：30(秒)，设置范围：OFF，1～3600(秒)。 

*如果执行自整定（AT），基本上不需要修改此项设置。 

◆ 回差 DF 

用于设置比例带ON-OFF动作的回差。 

初始值：20(单位)，设置范围：1～999(单位)。 

*当比例带P设置为0，即ON-OFF动作启用时，此项设置有效。 

◆ 手动补偿 MR 

MR：手动积分调节。 

PID作用中“I”自动纠正偏差，但如果“I”设置为OFF，将不纠正偏差。如此，可以手动调整

输出来纠正偏差。这称为“手动积分调节”，即MR。 

仪表初始值：0.0%；2-输出规格：-50(%)，设置范围：-50～50(%)。 

*当比例带P设置为0，即ON-OFF动作启用时，此项设置有效。当P设置为0时，此项设置无

效。 
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◆ 输出下限 OL 

在自动控制输出时，用于限制与调节最小输出值。 

*输出下限值优先于输出上限值。如果下限值设置得高于上限值，上限值自动修改为“下限

值＋1％”。 

仪表初始值：0.0(％)，设置范围：0.0～99.9(％)。 

◆ 输出上限 OH 

在自动控制输出时，用于限制与调节最大输出值。 

仪表初始值：100.0(％)，设置范围：“(下限设定值)+0.1～100.0(％)”。 

*上限值不能设置得低于“下限值＋1％”。 

◆ 抑制系数 SF（专家PID功能） 

使用专家PID时本功能决定防止超调的力度。当到达目标值(SV)(或比例带)后，专家PID通过参

考PID值和PV值的波动预测与消除超调量抑制超调。 

仪表初始值：0.40，设置范围：0，0.01～1.00。 

SF=0：常规PID控制，专家PID不工作。 

SF=1.0：专家PID控制最小超调。 

SF→小：超调预防功能弱。 

SF→大：超调预防功能强。 
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第六章 EV 

6.1 进入<EV>页面 

页面点击【菜单】→【EV】，即进入<EV>页面（如下图） 

◆ 序号 

 序号项EV1、EV2高亮显示的对应下列参数设定。 

◆ 事件（EV）类型 

 点击后弹出窗口，根据您的需要选择事件类型。 



HCM系列人机界面使用手册 

日本岛电株式会社中国市场管理中心 27 

◆ EV(定值)值 

对象的事件代码报警时显示，设定程序控制时的事件控制点。 

设定范围 ：参考事件设定值 

初始值     EV1：2000       EV2：-2000 

*不设置报警时，无效 

◆ 动作回差 

事件控制模式、选择种类（1）～（6）时可以设定此项目。 

设置ON和OFF之间的回差（DF) 

设置较宽的回差，可以避免频繁的ON/OFF切换，取得安定的控制效果 

设定范围 ：1～1000 （Unit） 

初始值 ：20 

◆ 抑制方式 

报警抑制和超量程时报警方式，请根据实际需要从下列代码表中选择。 

报警抑制方式代码表.(如下表) 

「注 1」 报警抑制中，设置变更为0时，报警抑制解除 

「注 2」 超量程时，报警抑制解除 
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◆ 输出类型 

事件控制时集电极输出可以选择导通、非导通。 

不论常开或者常闭, 电源 OFF 时，事件输出为非导通。 

初始值 ：常开 

常开（NO）：EV设置为ON时，输出接点关或 晶体管ON 

常闭（NC）：EV设 置 为ON时，输出接点开或晶体管OFF 
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第七章 其他 

 

7.1 【锁屏】按键 

在<单控>页面点击【锁屏】按键后锁定人机界面，目的在于避免未经授权的操作。当所在页面

按下【锁屏】按键后，除了解锁按键以外，触动屏幕的其他任何位置都不起作用。 

 






